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Kurser

5 yh-poéng = en veckas studier
Automationssystem och PLC-teknik Yh-podng 50

Mal och innehall

Kursens mal 4r att ge kunskaper i automationsteknik och de produktionsforbittringar som
automatiserade system mdojliggor bade ekonomiskt och miljoméssigt. Kursen ska dven ge kunskaper i
att skapa logiska uttryck for en specifik funktion och kunna realisera detta med savil logiska kretsar
som programmerbara styrenheter och PLC-system. Kursen skall ge avancerade kunskaper i PLC-
programmering enligt IEC-standard och kunskaper om digitala och analoga komponenter i dess
periferi. Kursen ska dven ge kunskaper i programmering av regulatorer i aterkopplade system. Kursen
ska d@ven ge kunskaper om konstruktion och dimensionering av pneumatiska och hydrauliska system
samt luftberedning. Delar av innehallet i kursen sker med engelsk facklitteratur och delar av
innehéllet genomfors i form av ett mindre automationsprojekt.

Innehall
- Logiska metodldsningar
- Avancerad PLC-programmering
- Automation i integrerade system
- Dimensionering pneumatik och hydraulik
- Fackengelska
- Projektarbete

Kursen genomférs delvis pa engelska.

Betygskriterier
Godkind
Den studerande
- tilldmpar med viss handledning datorprogram for framstéllning av enkla pneumatiska och
hydrauliska kopplingsschema,
- redogor i stora drag for luftberedning med tillhérande komponenter,
- utfor enklare konstruktionsberdkningar for ventiler, luftledningar och arbetselement med
hjélp av formelsamling,
- konstruerar enklare pneumatiska system och kan utféra enklare felsokning,
- beskriver kortfattat funktionen for ett hydraulaggregat,
- redogor kortfattat om fordelar som automation innebdr,
- redogor for funktion och egenskaper hos enkla digitala kretsar,
- upprittar funktionstabeller, logiska uttryck samt kretsschema for enkla funktioner,
- kan anvinda savil manuella metoder som datorstdd vid generering av logiska uttryck,
- kopplar och realiserar 6nskad styrfunktion med programmerbara styrenheter,
- redogor for funktion och arbetssitt for ett PLC-system,
- har fiardigheter att ansluta bade digitala och analoga yttre komponenter till systemets in- och
utgangar,
- skapar program i bade text- och grafisk form for PLC, med elementéra datatyper, for
sekvenser enligt géillande IEC-standard,
- driftsitter en enklare regulator med hjélp av mjukvara,
- anvinder med visst stod datorstdd programvara for att dverfora, monitorera och felsoka i
PLC-program och
- upprittar med visst stod tillhorande teknisk dokumentation pa ett tydligt och strukturerat sitt.

Vil Godkénd
Den studerande
- tillampar sjélvstindigt datorprogram for framstillning av pneumatiska och hydrauliska
kopplingsschema,
- redogor for luftberedning med tillhérande komponenter och for kidnda problem,
- utfor konstruktionsberédkningar for olika belastningsfall och arbetstakter i tryckluftsystem,
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- konstruerar komplexa pneumatiska system och har stor komponentkédnnedom samt utfor
felsokning pa ett strukturerat och systematiskt sitt,

- beskriver funktionen for ett hydraulaggregat och dess periferikomponenter,

- redogor om fordelar som automation innebér och for automationens betydelse i ett
produktionsperspektiv,

- arbetar sjdlvstdandigt och metodiskt med olika typer av digitala kretsar,

- visar god analytisk formaga och konstruerar 16sningar for komplexa digitala styrfunktioner,

- kopplar och realiserar 6nskad styrfunktion av komplext uttryck i prgrammerbara styrenheter
och visar formaga att tolka signaler vid t ex felsdkning,

- redogor for funktion och arbetssitt for ett PLC-system och kan ge exempel pa 16sningar for
att effektivisera prestanda vid olika fall,

- har fiardigheter att ansluta bade digitala och analoga yttre komponenter till systemets in- och
utgangar och kan redogora for bieffekter som kan uppsta,

- skapar program i bade text- och grafisk form for PLC, med elementira datatyper, for flera
nistlade sekvenser enligt gillande IEC-standard,

- anvinder sjélvstindigt datorstod programvara for att Gverféra, monitorera, tvangsstalla
variabler, online-dndringar och vid felsokning i PLC-program,

- driftsitter en enklare regulator med hjélp av mjukvara och redogor for parameters funktion
och hur de paverkar reglersignalen,

- upprittar sjélvstindigt tillhorande teknisk dokumentation pa ett tydligt och strukturerat sétt
och

- tolkar och anvénder teknisk dokumentation inom omradet, pa ett sjdlvstandigt stt.

Metoder fér kunskapskontroll
I kursen genomfors kunskapskontroller till storsta del genom praktiska prov och projektarbeten. I
vissa delar tillampas ocksa skriftliga teoretiska prov.

Metod for betygssattning
I kursen ingar praktiska och teoretiska kunskapskontroller samt projektarbeten. Medelvirdet av dessa
sammanvigs till ett slutbetyg i kursen.
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Ekonomi och juridik for automationsingenjorer Yh-podng 15

Mal och innehall

Malet dr att forbereda och utveckla de studerandes intraprentr- och entreprendriella formaga for att
hantera de krav arbetslivet stiller utover teknisk kompetens. Kursen skall ge en helhetsforstaelse for
foretagande och foretagens villkor i en globaliserad vérld samt grundldggande kunskap om
egenforetagande samt entreprenadjuridik och upphandling. Kursen skall ge kunskap och fardighet i
hur utvecklings- och forbittringsarbete av processer och produkter kan bedrivas och om verktyg for
kvalitetsutveckling. Kursen skall dven ge forstaelse for och fardighet i produktionsekonomi och att
kunna gora olika 16nsamhetsbedomningar. I kursen ingar ett kursévergripande projekt.

Innehall
- Foretagande
- Produktionsekonomi
- Entreprenadjuridik
- Utvecklingsarbete
- Kovalitetssystem

Betygskriterier
Godkénd
Den studerande

- visar pa godtagbar niva helhetsforstaelse for foretagande och foretagens villkor ur juridisk
och ekonomisk synvinkel,

- har grundldggande kunskaper om egenforetagande samt entreprenadjuridik och upphandling,

- har insikt och fiardighet pa grundldggande niva, hur utvecklings- och forbittringsarbete av
processer och produkter kan bedrivas,

- har grundldggande kunskaper om olika verktyg for kvalitetsutveckling samt
produktionsteknik och produktionsstrategi,

- visar pa godtagbar och grundlidggande niva fiardighet i produktionsekonomi och kan gora
enklare l1onsamhetsbedomningar i kalkyler och budgetar och redogéra for vanligen
forekommande ekonomiska begrepp och

- kan med viss handledning planera, genomfora samt utvirdera projekt.

Vil Godkénd
Den studerande

- visar pa god niva helhetsforstaelse for foretagande och foretagens villkor ur juridisk och
ekonomisk synvinkel,

- har goda kunskaper om egenféretagande samt entreprenadjuridik och upphandling,

- har insikt och firdighet pa god niva, hur utvecklings- och forbittringsarbete av processer och
produkter kan bedrivas,

- har goda kunskaper om olika verktyg for kvalitetsutveckling samt produktionsteknik och
produktionsstrategi,

- visar pa god niva fiardigheter i produktionsekonomi och kan géra 16nsamhetsbedomningar i
kalkyler och budgetar och redogor pa god niva for vanligt forekommande ekonomiska
begrepp och

- kan sjdlvstindigt planera, genomftra samt utvirdera projekt.

Metoder fér kunskapskontroll
Kunskapskontrollerna sker genom teoretiska kunskapskontroller samt genom projektarbeten.

Metod for betygssattning
I kursen ingar bade teoretiska kunskapskontroller samt projektarbete som redovisas skriftligt och
muntligt. Medelvérdet av dessa sammanvigs till ett slutbetyg i kursen.
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Elteknik for automationsingenjorer Yh-poang 40

Mal och innehall

Kursens mal dr att ge kunskaper om eltekniska egenskaper samt konstruktionsberikningar pa
elmaskiner och elkraftstekniska system som anvinds inom industriella automationssystem och om
energieffektiva och alternativa I6sningar. Kursen ska ge kunskaper i konstruktionsberidkningar f6r
elektriska ledningsnit och belastningar samt dokumentation i tekniskt och ekonomiskt syfte. Kursen
ska ge fiardigheter i att praktiskt tillimpa standarder och lagar som reglerar automations- och
elomradet. Kursen ska dven ge kunskaper om elproduktion och eldistribution och hur
leveranskvalitén kan paverka elektrisk utrustning samt kunskaper om reserv- och nodkraftsystem och
kraftelektronik for roterande drivanordningar. Delar av innehallet i kursen sker med engelsk
facklitteratur och delar av innehallet genomfors i form av ett mindre automationsprojekt.

Innehall
- Konstruktionsberdkningar elmaskiner
- Konstruktionsberdkningar ledningsnit
- Eldokumentation
- Forordningar och lagar
- Elproduktion
- Projektarbete

Betygskriterier
Godkind
Den studerande
- utfor enkla konstruktionsberdkningar och driftfall pa vanligt forekommande elmaskiner med
givna formler och beskriver deras funktion pa grundlidggande niva,
- gor, med utgangspunkt fran berékningar och laborationer, enklare analyser och drar slutsatser
samt redovisa dessa pa grundldggande niva,
- konstruerar enkla styr- och kraftkretsar for elmaskiner och utfor enklare felsokning pa dessa,
- beskriver pa grundldggande niva, funktion och konstruktion av TN- och IT-nédt samt om
svensk elenergiproduktions viktigaste produktionsteknologier och elenergifordelningen i
stort,
- beskriver i stora drag den miljopaverkan som elenergianviandning har samt hur, val av
komponenter och teknik paverkar miljon,
- beskriver pa grundlidggande niva for funktion och anviandningsomraden for halvledarteknik
inom elkraftteknologi samt for reserv- och nodkraft,
- tilldmpar, med viss handledning, datorprogram for konstruktion av teknisk eldokumentation,
- tolkar starkstromsforeskrifternas innebord utifran enkla givna fall och har kinnedom och
insikt i lagar och foreskrifter som reglerar teknikomradet och
- tillimpar med visst stod styrdokument och forordningar for berdkning pa ledningsnit.

Vil Godkind
Den studerande
- utfor konstruktionsberdkningar och driftfall pa vanligt forekommande elmaskiner och
hanterar sjdlvstindigt formler och beskriver elmaskiners funktion,
- gor analyser och drar slutsatser pa berdknings- och mitdata samt gor fullstindiga
redovisaningar med teser som styrker slutsatser,
- konstruerar styr- och kraftkretsar for elmaskiner och utfor felsokning pa dessa,
- beskriver funktion och konstruktion av TN- och IT-nit samt om svensk elenergiproduktions
olika produktionsteknologier och elenergifordelningen,
- beskriver miljopaverkan som elenergianvindning har samt hur, val av komponenter och
teknik paverkar miljon,
- beskriver funktion och anviandningsomraden for halvledarteknik inom elkraftteknologi och
redogor for de problemstéllningar som tekniken medfor,
- redogor for funktion av reserv- och nodkraftsystem och olika typer av fasning mot elniit,
- tillimpar sjdlvstindigt datorprogram for konstruktion av teknisk eldokumentation,
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- tolkar och omsitter starkstromsforeskrifterna och for resonemang kring alternativa metoder
och exempel, for att uppfylla kraven och har kinnedom och insikt i lagar och foreskrifter som
reglerar teknikomradet och

- tillampar sjélvstindigt styrdokument och forordningar for berdkning pa ledningsniit.

Metoder fér kunskapskontroll
I kursen genomfors kunskapskontroller till storsta del genom skriftliga prov. Vissa delar genomfors
med praktiska prov samt projektarbete och rapportsammanstéllning.

Metod for betygssattning
I kursen ingar bade teoretiska och praktiska kunskapskontroller. Medelvirdet av dessa sammanvégs

till ett slutbetyg i kursen.



Yrkeshogskolan Automationsingenjor mekatronik, utb.nr: 201506040

Halmstad Kursplaner och betygskriterier ver.1
400 Yh-poang
2017

Examensarbete Yh-podng 30

Mal och innehall

Kursen skall ge firdighet i och erfarenhet av utvecklings- och projektarbete. Kursen skall ge praktisk
erfarenhet genom ett tekniskt utvecklingsprojekt som skall genomforas i samverkan med néringslivet.
Projektet ska vara inriktat mot modern industriell automatiseringsteknik dir bade automation, el och
mekanik ingar.

Innehall
- Verklighetsbaserat utvecklings- och projektarbete
- Automationsteknik med mekatronik

Betygskriterier
Godkénd
Den studerande
- redogor for olika moment och metoder i en produkts tillverkningsprocess,
- har kunskap om faktorer och forutséttningar som dr drivande for produktutveckling,
- tillampar nagon idégenereringsmetod pa ett metodiskt sitt,
- visar grundldggande kunskap i projektmetodik och sétter samman ett enkelt projektdirektiv,
- upprittar med viss handledning projektspecifikation och viljer komponenter utifran teknisk
information,
- kan med handledning driva ett industrirelaterat projekt och tillimpa direktiv, foreskrifter och
standarder for projektet,
- tillampar kunskaperna i utbildningens 6vriga kurser i projektgenomforandet och nar
godtagbara resultat,
- drar enkla slutsatser kring utvirdering i analyser av projektets olika delar och
- utvérderar och redovisar huvudinnehallet i projektet skriftligt och muntligt.

Vil Godkind
Den studerande

- visar god insikt i olika moment och metoder i en produkts tillverkningsprocess,

- har goda kunskaper om faktorer och forutsittningar som &r drivande for projektutveckling,

- har god kunskap om, och kan praktiskt, tillimpa olika idégenereringsmetoder,

- visar god kunskap i projektmetodik genom att sjdlvstindigt uppritta projektdirektiv for ett
givet fall,

- definierar sjdlvstindigt och upprittar projektspecifikation for ett projekt och visar stor
formaga, utifran ett ekonomiskt och miljoperspektiv, att vélja lampliga komponenter och
teknik,

- driver sjélvstindigt ett industrirelaterat projekt och visar formaga, vilja och drivkraft att leda
projektets framskridande och tillimpar sjédlvstdndigt olika direktiv, foreskrifter och standarder
for projektet,

- tillimpar kunskaperna i utbildningens 6vriga kurser i projektgenomforandet med skicklighet
och noggrannhet samt kan dra slutsatser utifran ett analyserande resonemang och
forhallningssitt och

- redovisar och utvirderar insiktsfullt, utifran gjorda slutsatser och analyser, projektet bade
skriftligt och muntligt.

Metoder fér kunskapskontroll

I kursen genomf6rs kunskapskontroller genom att 16pande, granska uppnadda resultat. Detta sker bl.a.
med regelbundna méten och samtal med den studerande och projektigarens representerat. Dessutom
sker overlidggning tillsammans med handledare vid arbetsplatsen. Den slutliga kunskapskontrollen
sker genom skriftlig och muntlig redovisning av projektets genomférande och resultat.

Metod fér betygssattning
De olika kunskapskontrollerna véigs samman till ett slutbetyg. I denna process deltar kursansvarig
larare och dgarrepresentant for projektet.



Yrkeshogskolan Automationsingenjor mekatronik, utb.nr: 201506040

Halmstad Kursplaner och betygskriterier ver.1
400 Yh-poang
2017

LIA1 Yh-poang 40

Mal och innehall

Kursen ska introducera till yrkesrollen. I kursen ska de teoretiska kunskaperna utvecklas och omsittas
genom praktiska tillimpningar och leda till grundldggande yrkeskompetenser. Malet &r att ge
fardigheter i att utfora grundldggande och enklare tekniskt arbete pa el- och automationstekniska
system och mekanik. Kursen ska ge kunskaper om enklare installation, felsokning mm. pa eltekniska
system och i att anvinda hjdlpmedel som mitinstrument. Inom automation, ska kunskaper om enkla
styrenheter eller programmerbara styrsystem befistas och hur vanliga komponenter i periferi ansluts
till systemen. I mekanik &r malet att kunna tillampa verkstadstekniskt arbete samt anvindning av
enkla och eller styrda maskiner.

Betygskriterier
Godkénd
Den studerande
- utfér med handledning, enklare arbete pa elektriska och mekaniska anldggningar,
- anvinder, med viss handledning, hjdlpmedel och mitinstrument for att logga data vid
felsokning och underhall pa elektriska och mekaniska komponenter,
- utfor sjdlvstiandigt enklare konstruktionsarbete inom mekanik, el och automation,
- viljer lampliga verktyg och hjidlpmedel samt anvinder de grundldggande funktionerna,
- viljer metod och angreppssétt med viss handledning,
- kan med visst stdd, planera och genomféra enklare tekniska arbetsuppgifter och
- kan konkretisera enklare tekniska 16sningar pa ett problem.

Vil Godkénd
Den studerande
- utfor sjalvstandigt och med stor noggrannhet arbetsuppgifter pa elektriska och mekaniska
anldggningar,
- viljer med stor sikerhet lampliga metoder, hjdlpmedel och verktyg for att 16sa ett tekniskt
problem inom el, mekanik och automation,
- tillampar metoder, hjdlpmedel och verktyg sjélvstindigt och tillimpar utdkade funktioner
med stor skicklighet,
- planerar och forbereder sjélvstindigt olika arbetsuppgifter pa tekniska problem pa el,
automation och mekaniska komponenter,
- arbetar strukturerat och metodiskt vid fels6kning och underhall pa tekniska komponenter och
drar sjdlvstiandigt logiska slutsatser pa insamlad data for att stidlla diagnos och
- omsitter, med sidkerhet och skicklighet, l16sningar pa tekniska problem och for ett vilgrundat
resonemang kring tillgripen metod, genomférande och resultat.

Metoder fér kunskapskontroll
I kursen genomfors kunskapskontroller I6pande. Kunskapskontrollerna utgors av den praktiska
tillimpningen av de arbetsuppgifter som tilldelas.

Metod fér betygssattning
I kursen ingar praktiska prov och projektuppgifter. Medelvirdet av dessa viags samman till ett
slutbetyg i kursen.
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LIA2 Yh-poang 40

Mal och innehall

Malet dr att ge fordjupade yrkeskompetens och fardigheter inom elteknik, automation och mekanik.
Kursen ska ge kunskaper om integration av de olika teknikomradena i typiska installationer. I
elteknik &r det fardigheter i styr- och elkraftsteknik samt underhall, service och modifiering samt i
teknisk eldokumentation som elschema och tekniskt underlag. I mekanik &r det tillhérande mekaniska
komponenter i automations- och sammansatta system. I det 6vergripande automationssystemet dr det
kunskaper i konfiguration och programmering med bade digital och analog signalhantering.

Betygskriterier
Godkind
Den studerande
- planerar och bereder enkla och typiska arbetsuppgifter inom el, automation och mekanik,
- utfér med handledning enklare arbete pa elkrafttekniska komponenter som styr- och
reglerkretsar, driv- och 6vervakningskomponenter, pneumatiska och mekaniska system,
- gor enkla sammanstéllningsunderlag som ritningar, schema, komponentlistor,
konstruktionsberikningar, referensmaterial etc. for bade elektriska och mekaniska system,
- genomfor konstruktionsarbete, med visst stdd och handledning, av elektriska, automations
och mekaniska system,
- handhar och anvinder, i programmerbar mjukvara, de grundldggande funktionerna och
instruktioner i enklare automationsapplikationer och
- kan med viss handledning bilda funktions- och processforstaelse 6ver enklare sammansatta
system dér el, automation och mekanik integreras for ett logiskt resonemang kring
huvuddelarna i tekniska problem, 16sningar och funktioner.

Vil Godkénd
Den studerande

- projekterar, planerar och bereder sjélvstindigt arbetsuppgifter inom el, automation och
mekanik utifran ett bredare tekniskt perspektiv,

- visar ett proaktivt forhallningssétt i sitt utovande av sina arbetsuppgifter i bade planering och
genomforande och driver aktivt och engagerat arbetsuppgifter,

- utfor sjédlvstindigt och med noggrannhet arbetsuppgifter pa elkrafttekniska komponenter som
styr- och reglerkretsar, driv- och 6vervakningskomponenter, pneumatiska och mekaniska
system,

- skapar sjdlvstindigt teknisk dokumentation som konstruktions- ritningar och underlag,
schema, systembeskrivningar etc. av hog kvalité for eltekniska och mekaniska system,

- genomfor sjdlvstandigt konstruktionsarbete pa elektriska, automations och mekaniska system
och tillampar fakta och teorier med stor sékerhet,

- tillimpar programmerbar mjukvara sjédlvstindigt och anvinder med sidkerhet de mer
avancerade funktioner for komplexa automationsapplikationer och

- projicierar och aterger sjilvstdndigt sammansatta processer och funktioner dér el, automation
och mekanik integreras och kan pa fordjupad detaljniva, redogora for systemets prestanda
utifran logiska och vilgrundade slutsatser.

Metoder fér kunskapskontroll
I kursen genomfors kunskapskontroller I6pande. Kunskapskontrollerna utgors av den praktiska
tillimpningen av de arbetsuppgifter som tilldelas.

Metod for betygssattning
I kursen ingar praktiska prov och projektuppgifter. Medelvirdet av dessa viags samman till ett
slutbetyg i kursen.
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LIA3 Yh-poang 40

Mal och innehall

Malet dr att ge yrkeskompetens och firdigheter i mekatroniska sammansatta system dér el- och
automationsteknik integreras med mekaniska system och ett Gverordnat programmerbart styrsystem.
Syftet dr att stirka och utveckla ett professionellt yrkesutdvande vilket avser konstruktionsarbete,
installation, service, underhall, konfiguration, programmering i el- och automationstekniska system
samt i mekanik och drivanordningar. Kursen ska ocksa ge fardigheter i arbete pa industriell ITsystem
och komponenter som ingar i nitverken. Kursen ska ocksa ge firdigheter i att tillimpa forfattningar
och foreskrifter inom de olika teknikomradena. Kursen ska ocksa ge fiardigheter i anvindning av
numeriskt styrda maskiner for tillverkning. Delar eller moment 1 kursen ska genomforas i
projektform.

Betygskriterier
Godkind
Den studerande

- tillampar huvuddelarna och de grundliaggande kraven i forfattningar pa el- och
maskinomradet genom att identifiera enkla problemstéllningar pa befintliga system och
anlidggningar,

- Dbedriver sjélvstiandigt, pa enkla och avgransade omraden, konstruktionsarbete pa elektriska,
automations och maskintekniska system,

- utfor, med stod, vanligt férekommande arbetsuppgifter som installation, montage och
felsokning pa automationsprocesser med 6verordnat programmerbart styrsystem,

- anvinder enkla funktioner i datorbaserad mjukvara for service, underhall och modifiering pa
industriella kommunikationsnitverk, operatorsgrinssnitt, programmerbara styrsystem samt
periferikomponenter och grinssnitt och kan i grova drag redogora resultat av data,

- utfor enklare arbetsuppgifter pa drivanordningar som t.ex. frekvensomformardrift och
servodrifter och elkraftskomponenter,

- anvénder grundfunktioner och firdiga script pa numeriskt styrda maskiner och liknande, for
tillverkning av detaljer och

- planerar, bereder och genomfor sjélvstindigt projektarbete for ett enklare och mindre
mekatroniskt objekt med minst en rérelse/moment.

Vil Godkédnd
Den studerande

- tillimpar med sikerhet férordningar pa el och maskinomradet i olika fallstudier i bade
befintliga system och i projekteringsfall och kan omsitta férordningar i tekniska l6sningar pa
vilgrundade analyser och utvirderingar

- bedriver sjilvstindigt, pa sammansatta system och anldggningar med hog teknisk integration,
konstruktionsarbete pa elektriska, automations och maskintekniska system

- planerar, bereder och genomfor typiska arbetsuppgifter pa automationsprocesser med
Overordnat programmerbart styrsystem som installation, montage, service, felsokning etc. och
viéljer sjalvstdandigt lamplig metod, verktyg och hjdlpmedel

- utfor arbetsuppgifter pa ett strukturerat sitt i bade planerade och oplanerade fall

- tillampar avancerade funktioner i datorbaserad mjukvara och instrument vid arbete pa
industriella kommunikationsnitverk, HMI, programmerbara styrsystem, periferikomponenter
och andra grinssnitt och kan utforligt redogora for data och fakta och forsla lampliga atgirder
pa forbittringar

- genomfor arbetsuppgifter pa drivanordningar som t.ex. frekvensomformardrift och
servodrifter och elkraftskomponenter och utfor fullstindig paramentrering samt tillhérande
programmering

- handhar med skicklighet, numeriskt styrda maskiner och liknande maskiner for tillverkning
och kan anvinda avancerade funktioner och skriva egna program for specifika fall

- genomfor forstudie, planerar, bereder och genomfor sjéalvstindigt projektarbete for
mekatroniska system med minst tva samverkande rorelser/moment
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Metoder fér kunskapskontroll
I kursen genomfors kunskapskontroller I6pande. Kunskapskontrollerna utgors av den praktiska
tillimpningen av de arbetsuppgifter som tilldelas och projektuppgifter.

Metod fér betygssattning

I kursen ingar praktiska prov och projektuppgifter. Medelvirdet av dessa viags samman till ett
slutbetyg i kursen.
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Mekanik for automationsingenjorer Yh-poang 50

Mal och innehall

Malet dr att ge kunskaper i mekanik inom automation och mekatronik och maskinell produktion av
mekaniska komponenter och utveckla formagan att analysera konstruktioner ur ett
hallbarhetsperspektiv. Kursen ska ge kunskaper i tillimpning av datortekniska verktyg som anvinds
inom verktygs- och maskinutveckling for teknisk dokumentation och simuleringar for att skapa miljo
och produktionsméssigt optimerade konstruktioner. Kursen ska ge kunskaper i anvindning av
program som anvinds inom konstruktion och mekanikutveckling i 2D, 3D och solidmodulering.
Kursen ska utveckla formagan att analysera och utvirdera tekniska problemlosningar. Delar av
innehéllet genomfors i form av ett mindre automationsprojekt.

Innehall
- Mekanik
- Konstruktionsteknik
- Ritteknik (CAD 2D)
- Solidmodellering (CAD 3D)
- Fleroperationsmaskiner
- Materialteknik
- Hallfasthetslira
- Maskinkomponenter
- Dokumentation

Kursen genomférs delvis pa engelska.

Betygskriterier
Godkénd
Den studerande
- loser pa godtagbar niva vanliga problem inom mekanik, hallfasthetsldra, materialléra och
maskinelement,
- genomfdr med viss handledning laborationer och experiment och tolkar med visst stod
forsoks- och mitresultat,
- genomfor sjdlvstindigt konstruktionsberdkningar och 16sningar och sammanstiller och
redovisar resultat pa grundldggande niva,
- handhar med viss handledning styrda och programmerbara maskiner,
- redogor for olika typer av miljo- och energipaverkan inom omradet,
- ldser och konstruerar med viss handledning, detalj- och sammanstéllningsritningar for hand
samt 2D och 3D (solidmodellering) ritningar med hjélp av datorprogram,
- redogor for de viktigaste momenten i ett enkelt produktionsflode och hur arbetet struktureras
och
- deltar aktivt i resonemang kring kiénda tekniska problemstéllningar.

Vil Godkind
Den studerande
- analyserar och 16ser pa god niva vanliga problem inom mekanik, héllfasthetslidra, materialldra
och maskinelement,
- planerar och genomfor relativt sjilvstindigt, laborationer och experiment och kan
sjilvstindigt bedoma rimlighet i métresultat,
- handhar med sjélvstindigt styrda och programmerbara maskiner,
- genomfor sjdlvstindigt konstruktionsberdkningar och 16sningar och beaktar och redogor
sdrskilt den milj6- och energipaverkan 16sningen har,
- gor fullstindiga och korrekta sammanstéllningar och viljer sjdlvstidndigt, metod och
hjdlpmedel,
- ldser och konstruerar sjilvstindigt och med skicklighet, detalj- och sammanstéllningsritningar
for hand samt 2D och 3D (solidmodellering) ritningar med hjilp av datorprogram,
- kan sjdlvstindigt, omsitta och tillimpa olika arbetsmoment i ett produktionsflode samt
11
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planera och bereda ett projekt och
- deltar aktivt i resonemang kring tekniska problemlésningar och bidrar med konstruktiva
16sningsforslag.

Metoder fér kunskapskontroll
Kunskapskontrollerna sker genom teoretiska och praktiska prov samt genom projektarbete.

Metod fér betygssattning

I kursen ingar bade teoretiska och praktiska kunskapskontroller samt projektarbete som redovisas.
Medelvirdet av dessa sammanvégs till ett slutbetyg i kursen.
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Mekatroniksystem Yh-podng 55

Mal och innehall

Kursens mal dr att ge kunskaper i konstruktion och sammanséttning av mekatroniska system samt
synergieffekter som uppstar ur ett funktions-, produktions-, energi- och miljoperspektiv. Kursen ska
ge fordjupade avancerade kunskaper i PLC-programmering och olika styr- och reglerprinciper samt i
metoder for datainsamling samt underhall och felsokning. Kursen ska ocksa ge avancerade kunskaper
1 programmering och konfigurering av HMI, SCADA och visionteknik. Kursen ska dven ge
kunskaper i industriell kommunikation och IT-teknologi i automationssystemen. I kursen ingar ocksa
kunskaper om positionering med servomotorer, interpolering med flera motorer och drivteknologi for
vixelstromsmaskiner och linjarmotor samt programmering av fleraxlig robot. Delar av innehallet i
kursen sker med engelsk facklitteratur.

Innehall
- Mekatroniska system
- Fordjupad PLC-programmering
- Regler- och styrprinciper
- HMI, vision och SCADA
- Industriell IT
- Servoteknik
- Robotsystem
- Drivteknologi

Kursen genomférs delvis pa engelska.

Betygskriterier
Godkénd
Den studerande

- redogor kortfattat for produktions- och energieffektiva mekatroniska system och vanliga
synergieffekter som forekommer,

- skapar PLC program i ladder, funktionsblocksdiagram, strukturerad text och
sekvensprogrammering och gor erforderliga konfigureringar och hanterar programmets
funktioner for statusvisning, felsokning och 6vervakning,

- hanterar grundinstruktioner i PLC tillsammans med elementéra datatyper och skapar enkla
funktioner och funktionsblock for digitala och analoga signaler,

- kan med hjilp av vissa fordefinierade koder skapa program for styrning och reglering av
asynkronmotor samt servomotor for absolut-, inkrementell- och relativ positionering samt
joggning och kalibrering,

- redogor for funktion, drivteknik samt programmering av en fleraxlig robot,

- redogor for PID-regleringens grundldggande funktioner och kan tillimpa de grundliggande
funktionerna i motsvarande PLC-block for digital och analog processtyrning och reglering,

- skapar processbilder for ett grafiskt HMI (grinssnitt) till ett givet mindre projekt,

- konfigurerar med handledning ett visionsystem (kamera) och skapar enkla program for
identifiering av bilder samt overforing av data till Gverordnat styrsystem och

- konstruerar system- och processbilder med kontroll och datainsamling for ett enklare givet
fall med SCADA och konfigurerar det mot ett styrsystem och

- konfigurerar ett industriellt IT-ndtverk for kommunikation via profibus och ethernet (TCP-IP)
samt konstruerar med viss handledning, PLC-program for datadverforing och redogora i stora
drag for kommunikationsmetodernas principer.

Vil Godkénd
Den studerande
- redogor utforligt for produktions- och energieffektiva mekatroniska system och kan analysera
och dra slutsatser for synergieffekter som kan forekomma,
- skapar sjilvstindigt komplicerade PLC program 1 ladder, funktionsblocksdiagram,
strukturerad text och sekvensprogrammering som integreras med varandra och gor
13
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erforderliga konfigureringar och hanterar programmets funktioner med skicklighet for
statusvisning, felsokning och 6vervakning,

- hanterar sjédlvstiandigt grundinstruktioner i PLC tillsammans med bade elementira och
komplexa datatyper och skapar funktioner och funktionsblock for digitala och analoga
signaler,

- skapar sjélvstiandigt program for styrning och reglering av asynkronmotor samt servomotor
med absolut-, inkrementell- och relativ positionering samt joggning och kalibrering for tva
interpolerade motorer,

- beskriver funktion och drivteknik samt konstruerar sjdlvstindigt program for en fleraxlig
robot,

- redogor for PID-regleringens funktioner och hur reglerprocessen paverkas vid storning och
kan tillampa grund- och tilliggsfunktioner i motsvarande PLC-block for digital och analog
processtyrning och reglering,

- skapar néstlade processbilder for ett grafiskt HMI (grénssnitt) till ett komplext projekt,

- konfigurerar sjilvstdndigt ett visionsystem (kamera) och skapar program for identifiering av
komplexa bilder samt dverforing av data till dverordnat styrsystem och

- konstruerar system- och processbilder med kontroll och datainsamling for ett komplext och
sammansatt system for ett givet fall med SCADA och konfigurerar det mot ett styrsystem och

- konfigurerar ett industriellt ndtverk for kommunikation via profibus och ethernet (TCP-IP)
samt konstruerar sjdlvstandigt PLC-program och véljer funktioner foér datadverforing och
redogor for kommunikationsmetoderna.

Metoder fér kunskapskontroll
Kunskapskontrollerna sker genom teoretiska och praktiska prov samt genom 6vnings- och
projektuppgifter.

Metod for betygssattning

I kursen ingar bade teoretiska och praktiska kunskapskontroller samt projektarbete som redovisas
skriftligt och genom demonstration. Medelvirdet av dessa sammanvégs till ett slutbetyg i kursen.
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Projektmetodik mekatronik Yh-podng 15

Mal och innehall

Malet dr att forbereda och utveckla de studerandes formaga att organisera och genomféra
automationstekniska projekt. Kursen skall ge kunskaper och erfarenhet av projektorganisation inom
teknikomradet. Kursen skall ocksa utveckla och stimulera de studerandes firdighet i att ta initiativ
och ansvar, att samverka i grupp och kreativt och lateralt tinkande och idégenerering. Kursen ska
utveckla forméagan att omsitta innovationer till konstruktiv handling och kunskaper och fiardigheter i
att arbeta i projektform. Kursen skall d&ven ge kunskap om olika immaterialrittsliga skydd for
innovationer och féardighet i presentationsteknik samt tréning i ett kdllkritiskt forhallningssitt. I
kursen ingar ett kursdvergripande projekt.

Innehall
- Projektorganisationer
- Gruppdynamik
- Metodik
- Innovationsmetodik
- Presentationsteknik

Betygskriterier
Godkénd
Den studerande
- visar i savil teori som praktisk tillimpning, kunskap om och firdighet i projektmetodik och
entreprendriellt larande,
- har godtagbar insikt i ledarskap, motivation samt konflikthantering,
- tillampar och har kunskaper pa grundlidggande niva om olika metoder for kreativt, lateralt
tinkande och idégenerering,
- visar pa godtagbar niva, kunskap om immaterialritt,
- kan med viss handledning och pa olika sitt, planera, dokumentera samt presentera projekt,
- kan i stora drag tillimpa ett kdllkritiskt forhallningssétt vid informationssokning och
- deltar med mattligt engagemang i diskussioner.

Vil Godkénd
Den studerande
- visar i savél teori som praktisk tillimpning, goda kunskap om och firdigheter i
projektmetodik och entreprendriellt 1drande,
- har stor insikt i ledarskap, motivation samt konflikthantering,
- tillampar pa metodiskt och strukturerat sétt och har goda kunskaper om olika metoder for
kreativt och lateralt tinkande och idégenerering,
- visar pa god niva, kunskap om immaterialriitt,
- har goda férdigheter att sjdlvstandigt och pa olika sitt, planera, dokumentera samt presentera
projekt,
- kan vid informationssokning tillimpa ett kéllkritiskt forhallningssitt och sakligt analysera
och dra slutsatser och
- deltar med stort engagemang i diskussioner och tillfor konstruktiva 16sningsforslag.

Metoder fér kunskapskontroll
Kunskapskontrollerna sker genom teoretiska kunskapskontroller samt genom projektarbeten.

Metod for betygssattning
I kursen ingar bade teoretiska kunskapskontroller samt projektarbete som redovisas skriftligt och
muntligt. Medelvérdet av dessa sammanvigs till ett slutbetyg i kursen.

15



Yrkeshogskolan Automationsingenjor mekatronik, utb.nr: 201506040

Halmstad Kursplaner och betygskriterier ver.1
400 Yh-poang
2017

Sékerhets- och miljéledningsteknik mekatronik Yh-poang 20

Mal och innehall

Kursens mal dr att ge kunskaper om sikerhet i elektriska, automationstekniska och mekaniska system
och hur sikert arbete genomfors samt pa vilket sitt tekniska 16sningar och miljo regleras av lag och
forordning. Kursen ska ge den studerande kunskaper att tolka och tillimpa géllande europeiska lagar,
direktiv och standarder inom omradet maskinsékerhet och elektriska utrustningar pa
automationstekniska system i fraga om person- och funktionssikerhet samt miljopaverkan. Kursen
ska ocksa ge kunskaper om risker med elektrisk strom och om metoder for att forhindra och begriansa
att fara uppstar samt kunna utfora hjéartlungraddning HLR.

Innehall
- Lagar, direktiv och standarder
- Maskin- och personsikerhet
- Miljoeffekter inom teknikomradet
- Risker med elektrisk strom
- Hjért- lungriddning

Betygskriterier
Godkénd
Den studerande
- tillimpar och tolkar med viss handledning standarder och direktiv fér automatiserade
maskiner och processer med avseende pa funktion och maskin- och personsikerhet,
- redogor, genom enkla fall, konsekvenser som maskiners konstruktioner kan ha pa miljon,
bade negativt och positivt,
- redogor for risker och faran med elektrisk strom och kan utfora hjért- lungriddning,
- visar pa en grundldggande och godtagbar niva insikt i begreppet héllbar utveckling och hur
arbete med miljofragor utvecklats 6ver tiden och
- har grundlidggande insikt i miljoledningssystem och miljolagstiftning.

Vil Godkénd
Den studerande
- tillimpar sjdlvstindigt standarder och direktiv for automatiserade maskiner och processer
med avseende pa funktion samt maskin- och personsdkerhet och kan utifran egna analyser dra
slutsatser och foresla 1ampliga atgérder for att uppfylla kraven,
- redogor genom exempel, konsekvenser som maskiners konstruktioner kan leda till pa miljon,
bade negativt och positivt och tar fram konstruktiva och avvigda forslag pa forbittringar,
- redogor for risker och faran med elektrisk strom och drar slutsatser utifran analyser om
elektriska kretsars sdkerhet samt kan utféra hjirt- lungriddning,
- visar pa en god niva insikt i begreppet hallbar utveckling och hur arbete med miljofragor
utvecklats dver tiden och
- har stor insikt i miljoledningssystem och miljolagstiftning.

Metoder fér kunskapskontroll
Kunskapskontrollerna sker genom bade teoretiska och praktiska prov samt genom projektarbeten.

Metod for betygssattning

I kursen ingar bade teoretiska och praktiska kunskapskontroller samt projektarbete som redovisas
skriftligt och genom demonstration. For att fa betyget liagst godkind (G) i kursen fordras dven
praktiskt prov i hjirt- och lungriddning. Medelvirdet av dessa sammanvigs till ett slutbetyg i kursen.
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Mal och innehall

Kursen skall ge kunskaper i fackuttryck och texter som beskriver teknisk funktion, egenskaper och
datauppgifter. Kursen ska ge de fardigheter som kravs for att tolka och anvédnda engelsksprakig text

inom yrkesomradet mot givna tekniska fall.

Innehall
- Fackuttryck inom yrkesomradet
- Tillimpning av engelsk text pa yrkesomradet

Betygskriterier
Godkind
Den studerande
- Oversitter vanligt forekommande engelska fackuttryck inom omradet,
- tolkar enkla tekniska texter pa engelska och redogor i grova drag motsvarande svensk
Oversittning och
- kan med visst stod tillimpa engelsksprakig facklitteratur.

Vil Godkénd

Den studerande
- Oversitter och kan ge synonyma ord pa engelska pa fackuttryck inom omradet,
- tolkar tekniska texter pa engelska och redogér i for den svenska Gverséttningen och
- tillampar sjélvstiandigt engelsksprakig facklitteratur.

Metoder fér kunskapskontroll
I kursen genomfors kunskapskontroller genom teoretiska och praktiska prov.

Metod for betygssattning
Kursens samtliga delprov sammanvégs till ett slutbetyg i kursen.

2017
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